
ESPECIFICACIONES 
TÉCNICAS

CONEXIONES
DEL SENSOR

Relé

Instalación

La mejor altura para su instalación es de unos 20 cm. La distancia entre 
emisor y receptor no debería ser inferior a 2 metros. La instalación debe 
aparecer roja fuera del equipo de protección perpendicular al lugar y 
estar en línea al mismo nivel que el receptor. La instalación debe 
instalarse primero en la parte del receptor.

MONTAGE DEL
SENSOR

Tecnología:                                              :Infrarroja

RECEPTOR: 
RANGO                                                          :≤ 15m
                                                                           : El rango puede                                            
                                                                           reducirse hasta un 30% en 
caso                           
                                                                           de malas condiciones  
                                                                           atmosféricas.
FRECUENCIA DEL IR                              : 1.92 Khz
POTENCIA                                                   : DE 12 A 24 V DC/AC
LONGITUD DE ONDA                             : 940 nm
INPUT                                                            : RX 15mA – TX 30 mA
TEMPERATURA DE TRABAJO             : de -10C a 50C
SALIDA DEL RELÉ                                    : 1A max 36V
DIMESNIONES                                          : 49,2 X 76 X 21,6 mm       

Desde el terminal de 4 puntos al receptor

Receptor R Emisor E

MANUAL SENSOR INFRARROJO
Tipo 🡪 Emisor-receptor

EMISOR SMART

DETECTOR DE 
LLANTAS

MANUAL DE 
CONFIGURACIÓN

DETECTOR DE 
LLANTAS

Correo electrónico:
info@motoresypersianas.com

Dirección: C. Ferrocarrils Catalans 43, local. 08038 Barcelona

Tel.: +34 93 100 59 75
         +34 91 091 76 89
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DESCRIPCIÓN 

ESPECIFICACIONES TÉCNICAS

Los detectores de bucle son dispositivos esenciales para la detección de vehículos en 

sistemas de control de acceso y gestión del tráfico. Funcionan mediante un bucle inductivo 

que detecta la presencia de un vehículo y envía una señal de salida para activar diferentes 

mecanismos. Se utilizan en aplicaciones como la apertura de puertas y barreras 

automáticas, el control de semáforos en estacionamientos y la activación de dispensadores 

de tarjetas. Su implementación mejora la seguridad, la eficiencia y la automatización en 

entornos de tráfico vehicular.
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SENSIBILIDAD

Para calibrar el detector de llantas, la sensibilidad 

puede ajustarse mediante un interruptor deslizante 

de tres niveles en la parte frontal del dispositivo: 

Alta (detecta incluso bicicletas), Media (ideal para 

automóviles) y Baja (ideal para camiones). Es 

importante asegurarse de que el bucle no esté 

activado al realizar estos ajustes.

DIAGRAMA DE CONEXIONES

AC/DC
~~

LAZO 
MAGNÉTICO
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CONTACTOS SIN TENSIÓN
(6-5, 4-3 → N.O)

(6-10, 4-11 → N.C)

La alimentación en los 

terminales 1 y 2 puede ser 

tanto alterna como continua. 

Tanto a 12-24V AC/DC como 

a 110V y 220V

NOTA
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AJUSTES PROGRAMABLES
Existen 3 microinterruptores en la placa electrónica situada 

dentro del dispositivo que nos servirán para regular un ajuste 

muy importante en el funcionamiento del mismo.

Con el DIP 3, vamos a seleccionar si queremos un tiempo de 

retardo desde que el lazo magnético detecta hasta que envía la 

señal para accionar un motor. Si el DIP 3 está en off no existirá 

dicho delay, si está en on, podremos decirle al dispositivo que 

tenga un retardo. Para seleccionar el retardo del pulso 

usaremos el DIP 1. Si el DIP 3 está en ON, por lo tanto, hay un 

retardo activado, y el DIP 1 está en OFF, el retardo será de 2 

segundos. Si el DIP 3 está en ON, y el DIP 1 está en oON, el 

retardo entonces será de 3 segundos. 




